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MODELAGEM COMPUTACIONAL DE OSCILADORES NÃO-LINEARES PARA A APRENDIZAGEM DE EQUAÇÕES DIFERENCIAIS
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Este trabalho teve como objetivo investigar o potencial do programa de modelagem Modellus no ensino de equações diferenciais que descrevem o comportamento da dinâmica de osciladores não-lineares. Comportamentos com dinâmica não linear estão presentes nas mais diversas áreas como a Engenharia, Física e Economia. Foram escolhidos quatro simuladores caóticos simples: o oscilador mecânico de Duffing, o pêndulo duplo, o oscilador relaxado de van der Pol e uma equação diferencial ordinária de quarta ordem relacionada com vibrações em vigas. Os diagramas de espaço de fase resultantes da interpretação dos sistemas não-lineares pelo programa Modellus, mostraram claramente o comportamento caótico dos mesmos com grande quantidade de pontos não periódicos no domínio da função. Espera-se que essa ferramenta seja útil para proporcionar uma abordagem mais interativa do conteúdo, facilitando a absorção do conhecimento científico pelos estudantes e melhorando a relação ensino/aprendizagem.
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